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Ins npeqmeta

YBoI y MOJIeUpahEe U CUMYJIALH]C.

Kopumiheme caBpeMeHHX NPOrpaMCKHX IMakeTa 3a (U3UYKO MOJACIHPAmEe M CHUMYJALHWjy JWHAMHUKE BHUIIC Tela Y3
MHTETPaIH]jy ca MporpaMuMa 3a pauyHapCcKO yIPaBJbarbe M KOHTPOIY.

Bepuduxanmja Momena M meroBa ymoTpebda Ha MPAKTUYHAM NPUMEpHUMa MOJACIHMparma W CHUMYJaldje KOMIDIEKCHHX
MEXaTPOHHYIKUX CHCTEMA.

Yno3HaBame ca OCHOBHAM TEXHHKAa MOJENHpama, HACHTH(UKAIIMje U CUMYJaIije pa3HOBPCHUX CHCTEMa M IpoIreca Kao
objekara ynpaBJbama

HUcxon npeamera

Ocnoco0IBEHOCT 32 MOJIEUPARHE CIOKCHUX MEXaTPOHMUKHAX CHCTEMa KOJ KOjuX ce (pyHKIHje 3aCHHBAjy Ha CIIPETHYTHM
e(ekTMa pa3TMIUTHX (PU3UUKHX 00TACTH.

Ocnoco0speHOCT 32 HACHTU(UKAI]Y U NOJeIIaBame YTHIAJHIX MapaMeTapa CIOKEHHX MEXaTPOHUYKHX CHCTEMa YUME Ce
00e30elyje muxoBa onTUManHa QyHKIH]a.

ITocemoBame OCHOBHUX BCIITHHA W 3HAMHA MOTPCHUX 33 Pa3BOj MATEMaTHYKUX MOJENIa TUIUYHUX Kiaca TEXHHYKUX
CHCTEMa Kao ¥ 332 I/bUXOBY WICHTHU(HKALHN]Y U CHMYJIAIH]Y

Capgp:xaj npeqmera
Teopujcka nacmasa
= VBonay moznenmpame. LlmupeBn. MoTrBanmja.
= [Ipumena Monenvpama 1 CUMyJanyje y UAeHTH()UKAIN] U, TPOjeKTOBAKY U ONTUMH3ANNjH MEXaTPOHUIKHUX CHCTEMA
= [Ipunmumnu U MeToie MoAeIpama u cumynanuje. Kimacugukamnmja monena. Yupomhema. ['pemxke.
=  Qopmupame MoJeNla MEXaTPOHNUKHX cucTema omohy padynapa. [Tapamerapckn moaenu. 2J1 u 31 monenu.
* Mogenupame KOMIOHEHATA U CIOKECHUX MEXAaTPOHWYKHX cHucTeMa. MHTerpamnuja Moiena pasinauTiX IpUpoa.
= Mogenu oGjexara 1 nporeca yrpasibamkba 1 METOH (OPMHUpPaba MaTeMaTHIKUX MOJEIa
= JluHaMKKa CTPYjHHUX U CTPYjHO-TEPMHYKHX Ipolieca. JlnHamMuka Maiuaa 1 Mmotopa. Jlunamuka caobpahajHo-
TPaHCIIOPTHUX CpencTaBa. JlMHaMKKa €HEpreTCKHUX MOCTpojema. JJnHaMuKa npoueca odpajie MaTepHjaia.
= Meroau cumynanuje objekara u rnporeca yrnpasibama. [IpuMeHa cuMymnanuje y nieHTUUKauujH, IPOjeKTOBabY U
ontumusaimju CAY. CodTBep 3a cCUMyJIAIH]y.
IIpaxmuuna nacmaea
e [Ipumepu Mozpenupama KOMIIOHEHATA U CII0)KEHUX MEXaTPOHHYKUX CHCTEMA.
e [IpumMepu nHTETrpaIja MoIeNa Pa3TUUNTHX IPUPOIA, BEpUPHUKAIHja MOJENIa U FeT0Ba yIOTPEOJBUBOCT.
e CuMmynanyja JHHaAMUYKOT MTOHAIIaKka 00jeKara U mporeca.
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Bpoj yacoBa akTUBHe HacTaBe OcTanm yacoBH
[IpenaBama Bexo6e Jpyrn 06Uy akTHBHE HAaCTaBe
3 2 0 0

MeTtoae u3Bohema HacTase: [IpenaBama, ayuTnBHE BexOe, BexxOe Ha pauyHapy, U3pajia MPOjeKTHOT 3a1aTKa

Ouena 3Hama (MaKCUMAaJIHU Opoj moena 100)

IMMpeaucnuTHe 06aBe3e MocHa 3aBpuinu ucnuT* ToeHa
AKTUBHOCT y TOKY HacTaBe 5 MUCMEHU UCTIUT 0 (40%)
nomahn 3amarax 5 YCMEHH UCTIAT 30
TIPOjeKTHHU 3aaTaK 20

KOJIOKBUjYMH 40

ObasesHo je npucycmso npedasaruma u eedxicoama, uspada oomahez u npojekmHoe 3a0amaxa u no1a2arse KOJIoKeUjyma
* [ucmenu deo ucnuma ce Modtce NOIOHCUNU NPEKO KOTOKBUJYMA
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