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Crartyc npeamera: [Ipeamer usbopuor 6i0ka 17-18

Bpoj ECIIB: 5

YcaoB: Hema

nb npeamera
Yno3HaBame CTyAE€HATa ca OCHOBHUM TEXHOJIOTHjaMa 3a MPOjEKTOBAE HHTEIINTEHTHUX CHCTEMA yIIPaBJbamba.

HUcxon npeamera
Cruname OCHOBHUX BEIITHHA Yy NMPHMEHH padyHapCKe WHTEIHTCHIHjE KOJ MPOjeKTOBama yIpaBJbarba 32 MHTEIUTCHTHE
TEXHUYKE CHCTEME Ca TOCEOHNM OCBPTOM Ha KOPHUIINEHe CIIEIHjaIN30BaHAK PadyHAPCKHX ajaTa.

Capap:xaj npenmera

Teopujcxa nacmasa

- YBOA y MHTEJINTEHTHO YIIpaBJbae. KOHBEHIIMOHAIHO MII MHTEIMTEHTHO YIIPaBJbabe.

- AJsaTM M TeXHHKE U3 JOMEHa BewTauke uHTenureHuuje. Heyponcke mpesxe, bajecoBa BepoBarHoha, ¢asu yoruka,
MAIIMHCKO y4Y€He, EBOJIYLIMOHU pauyyH M T€HETCKH aIrOPUTMH.

- IlpoGnemu knacudukaiyje, onTUMU3aNMje, eCTUMannje 1 npeankiyje. [IpuMeHa TexHuKa BeITayKe HHTEIUTCHIH]e 32
UICHTU(UKALIU]Y, MOJICITMPAE U YIIPaBIbahe CUCTEMHIMA.

- @a3u noruka u ¢asu koHTpoiaepu. IlpojekroBame dazu konrposepa. Heypo-dasu ynpasipame. ®a3n KOHTpoJiepH C
KIIM3HOM PaBHH.

- MeraxeypucTHiKke MeTOJe ONTHMH3aLMje 3a oJpehuBame mapamerapa Mozeia o0jekTa ynpasibama M oipehuBanje
napameTapa KOHTpoJiepa.

- HauBuu BajecoB knacudukatop. Meron nornopHux BekTtopa. Kiacudukammja npumenom K-najOnmxux cycena.
KanmanoB ¢unrap. [Taptkn ¢punrap.

- AJanTUBHM CHCTEMH YIpaBJbamba.

Ipakmuuna nacmasa

- Peanmsanyja MHTEINTEHTHOT yNpaBJbamba y CICIHMjaI30BaHUM CO(PTEPCKUM allaTHMa MpOoTrpaMcKux makera Matlab u
LabView.

- IlpakTnuyHa peaymzaiiija MHTEIWTCHTHOT YIIPaBJhbakba Ha PACIOJIOXKHBOj ONPEMH y Ja0OpaToOphju 3a yIpaBJbambe
CHCTEeMHUMA.
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Bpoj yacoBa akTUBHe HacTaBe Ocrtanu yacoBu
IIpenaBama Bexo6e Hpyrn 061Uy akTHBHE HAaCTaBe
2 2 0 0

Mertone u3Bohema HacTaBe
[IpenaBama, BexOe, mabopaTopujcke BexOe, toMahu 3a1anm, KOJIOKBHjyMHU

Ouena 3Hamba (MaKcUMAaJIHU Opoj moena 100)

IMpeaucnuTHe 06aBe3e MoeHa 3aBpuinu ucnuT* ToeHa
AKTUBHOCT y TOKY HacTaBe 5 MUCMEHU UCTIUT 0 (40%)
nomahn 3amarax 5 YCMEHU WCTIAT 30
TIPOjeKTHHU 3aaTaK 20

KOJIOKBUjYMH 40

Ob6asesno je npucycmso npedagaruma u éedxicoama, uspada domahez u npojekmHoe 3a0amaxa u no1a2arse KOJIoKeUjyma
* [ucmenu deo ucnuma ce Modtce NOIOHCUNMU NPEKO KOTOKBUJYMA
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