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                                                                                      РЕЗИМЕ 

У овом раду истражује се улога вештачке интелигенције (ВИ) у колаборативној роботици, са 
фокусом на то како интелигентни системи омогућавају људима и роботима да заједно раде 
безбедно, ефикасно и интуитивно у заједничким окружењима. Колаборативни роботи, 
познати и као „коботи”, све се више користе у производњи, здравству, логистици и другим 
индустријама како би се повећала продуктивност и смањило оптерећење људи.Рад разматра 
технологије вештачке интелигенције као што су машинско учење, рачунарски вид, обрада 
природног језика и учење са поткрепљењем. Ове технологије омогућавају роботима да 
препознају људске радње, разумеју своје окружење, предвиде намере људи и прилагоде 
своје понашање променљивим условима. Интегрисањем вештачке интелигенције у роботске 
системе, сарадња постаје флексибилнија и прилагодљивија, чиме се смањује потреба за 
сталним људским надзором.Кључни аспект овог рада је проучавање интеракције између 
људи и робота, посебно у погледу комуникације и координације задатака. Такође се 
разматрају изазови као што су приватност података, рачунарска сложеност, поузданост 
система и етичке импликације аутономног доношења одлука.Вештачка интелигенција 
представља идеалну технологију за развој колаборативних робота следеће генерације. Иако 
и даље постоје технички и етички изазови, спој вештачке интелигенције и роботике пружа 
значајне могућности за стварање безбеднијих, прилагодљивијих и продуктивнијих окружења 
у којима људи и роботи сарађују. 
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