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                                                                                      РЕЗИМЕ 

 

У овом раду приказано је моделирање и управљање мотором једносмерне струје (DC мотором) 
применом PID регулатора у програмском окружењу LabVIEW. Циљ рада је анализа динамичког 
понашања мотора, одређивање параметара регулатора и испитивање њиховог утицаја на квалитет 
регулације угаоне брзине и угаоног положаја.На основу електричних и механичких карактеристика DC 
мотора формиран је математички модел и изведене су  одговарајуће преносне функције. Размотрени су 
принцип рада PID регулатора, његове модификације и основни захтеви регулације у индустријским 
системима. Посебна пажња посвећена је методама за одређивање параметара регулатора, укључујући 
Ziegler-Nichols, Astrom-Hagglund и Cohen-Coon методу.У програмском окружењу LabVIEW реализован је 
симулациони модел DC мотора са затвореном повратном спрегом и PID регулатором. Спроведене су 
симулације регулације угаоне брзине и угаоног положаја применом различитих метода подешавања 
параметара. Добијени резултати анализирани су на основу максималног прескока, времена смиривања 
и стационарне грешке. Поред тога, спроведено је додатно ручно подешавање параметара ради 
побољшања динамичког одзива система.Резултати показују да правилан избор параметара PID регулатора 
омогућава стабилну и прецизну регулацију, док почетне вредности добијене применом метода 
подешавања могу захтевати додатну корекцију ради постизања жељених карактеристика система. 
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