Cryaujcku nmporpam: HNnxemepcky MEHAIMEHT

Bpcra u HUBO cTyAHja: OCHOBHE aKaJeMCKe CTYIH]je
Ha3us npeamera: MOHHUTOPUHI U YITPAB/bAILE NIPOLIECUMA
Bnactumup JI. Hukonuh, XKapko M. hoj6ammh, Ban T. hupuh, Munom
Hacrasumun: b. CumonoBuh
Iudpa npeamera: 0.7.1-0.28 ‘ T'opnna: v ‘ Cemecrap: 7
CraTyc/Tun npeamera: O0aBe3HU IpeAMET CTYIHjCKOT Iporpama / CTpyIHO-aIUINKATHBHH
Bbpoj ECIIb: 7
VYciioB 3a n300p/cayumiame npeamera: HEeMa

Inb npeamera: Ymo3HaBame CTyACHATa ca Pa3IMUUTHM TEXHHMKaMa aHAJIHW3€ M TPOjEeKTOBama CaBPEMEHHX CHCTEMa
yIpaBJbamkba 1 MOHUTOPHHTA 33 Pa3HOBPCHE Kilace TEXHUYKUX Ipolieca U o0jeKara.

Hcxon npeamera: Cazipikaju oBor npeamera omoryhapajy CTy/IeHTHMa yIIO3HaBamke ca MoZieInMMa ofjexara yrnpaBibamba
Kao M OCHOBaMa aHaJli3€ U IPOjEeKTOBabha yIpaBibatba 3a Kilace TEXHUUKHUX o0jeKara Kao U IMPaKTUYHU YBUJ Y OCHOBHY
yIpaBJbauKy OIpeEMY.

Canp:kaj npegmera:

Teopujcka nacmasa

Pa3Boj, 3Hauaj, mojena M NMpUMEHa CHUCTEMa yNpaBjbatba W MOHHUTOpHHra. Kiace ynpaBipaukux cucrema. Haumnu

Npe/ICTaBJbaha CUCTEMa yIpaBibara. MoJenupame U cuMyJalija pa3IMyuTUX Kiaca OCHOBHHMX oOjekara W mporieca.

[IpencraBibambe cucTeMa MpeHOCHUM (DyHKLMjaMa U MOJIENIUMa Yy MPOCTOPY CTarba. AHajIM3a U MPOjeKTOBAmkE CHCTEMa

ynpasibama. ON3MBU, TAYHOCT U CTaOWIHOCT cucTeMa. lIpojekToBame cucreMa yrpaBibama. Pa3inunTH KOHLENTH U

NPUMEPH YIpaBJbayKux cucteMa. [[pumMeHa pauyHapcke TEXHHKE Y yIpaBbalby CHCTEMUMa. YIPaBJbauyku pauyHapCKU

CHCTEMHU 3a paj y peaHoM BpeMmeHy. [IpumMena nmporpamabmmaux mormgkux koHTposaepa (PLC). [Ipumena pauynapa y

KOMIIIEKCHO] ayTOMaTH3aluju cucTteMa. J{ucTpuOynpaHo yrnpasibamke, MOHUTOPHUHT, Hag3op 1 SCADA cucremu.

Ipaxmuuna nacmasa

» PauyHcke (ayauTuBHE) BexOe. BexOe Ha padyHapuma - paj ca CHCIHjajJH30BaHUM CO(GTBEPOM 3a CHMYJAIHU]y,
aHamu3y u mpojekroBame CAY. Jlaboparopuja — ymosHaBame ca pagoM PLC koHTponepa y cHMyTUpaHUM
WHIYCTPHUJCKHUM YCIOBUMA.
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BpOj qgacoBa aKTHUBHE HacTaBe: OCTaJ'lPl qgacoBu:
[IpenaBama Bex06e Jlpyru oOyiMny akTHBHE HacTaBe
3 2 0 0

Mertone usBohema HacTaBe:
[IpenaBama, BexkOe, KOJIOKBH]jyMHU

OneHa 3Hamba:

IIpegucnurHe 06aBe3se [IOCHA 3aBpIIHN HCIIUT IOCHA
aKTHUBHOCT y TOKY IIp€aBama 10 MUCMEHU UCTIUT 25
MPaKTUYHA HACTABA 10 YCMEHU UCITUT 25

nomahu 3amanm

KOJIOKBH]YMH 30

Ooage3e cTyaeHara:
[TpucycTBO CBUM INpeaaBamiMa U BexxOama, 00aBe3HO MoJIarame KOJIOKBHjyMa




