Hme u npesume Mapxko Ilepuh

3Bame

AcHcTeHT

Ha3uB MHCTUTYLHje Y KOjoj capagHUK paau ca
MYHHUM WJIH HEMYHUM PAJHUM BpPeMeHOM M 011 KaJa

MammHcku ¢akynrer y Humry, 2022.

Yika HayYHA OJHOCHO YMETHHYKA 00JIacT MamnHcKe KOHCTPYKIIHj€e, Pa3Boj U HHKSHEPUHT

AxkageMcKa Kapujepa

Hayuna niaun VYika HaydHa, yMETHUYKA WM CTPYYHA
TI'opuna HNucTuTynmja o yHaua, y Py
YMETHHYKA 00J1aCcT odnacr
H360p y 3Bame 2024. ManmHckn dakynrer y| MammHcKo MarmmHcke KOHCTPYKIHje, pa3Boj i
Humry HUHXEHEPCTBO HUHXEHEPUHT
JoxTopar
Cneuujanuzaunuja
Marucrparypa
Macrep 25.10.2019 Mamuncku pakynarer y| MammHCKo MammHacke KOHCTPYKIHje, pa3Boj U
Hunry HH)XEHEPCTBO HHXCEHEPUHT
Junioma 15.10.2018 Marmmucky dakynrer y| MammHcko MarmHcke KOHCTPYKIMje, pa3Boj
Hymry HUHXEHEPCTBO HUHXEHEPUHT

Cnucak npeamera 3a Koje je capaJHUK aKPeAUTOBAH HA PBOM MJIM APYTOM CTelleHy CTyAuja

O3naka Bun . Bpcra
P.b. Ha3zus npeagmera Ha3us cTyaujckor nporpama .
npeaMerta HacTaBe cTyanja
1. A30013 MaruHcku enemeHTH 1 Bex6e MalrHCKO HHXXEHEPCTBO OAC
2. A40019 MamuHckn enemeHTH 2 Bexb6e MamIuHCKO HHXKEHepPCTBO OAC
3. A40018 Koncrpyuncame npumMeHoM padyHapa Bex6e MalumHCKO WHXXEHEPCTBO OAC
4. A60903 [IpeHocHNIN cHare Bex6e MammHCKO HHXEHEPCTBO OAC
5. A81508 OcHOBe pa3Boja MPOU3BOAa Bex6e MammHCKO HHXEHEPCTBO OAC
) MammHcke KOHCTPYKIHje, pa3Boj 1
6. C10002 Mertoze pa3Boja mpou3Bona Bex6e MAC
HWHXEHEPHUHT
i i Mai € KOHC je, pa3Boj
7 K10001 AIaTé ¥ TEXHOJIOTHje y pa3Bojy Bexcbe HINHCKE KOHCTPYKIIHje, Pa3B0j 1 MAC
IpoM3BoOAa HWHXEHEPHUHT
. M je, j
8. K20303 [IpojexToBame MEPHUX CHCTEMA Bex6e AIINHCKS KOHCTPYKLHE, Passo] 1 MAC
WHXEHEePHHT
9. K20004 Monenmupame U cuMyInanmja Bex6e MammHcke KOHCTPYKIHje, pa3Boj 1 MAC
WHXEHEPUHT
10. K20302 OcHOBe BanuaaIyje Npou3BoIa Bex6e MammHcke KOHCTPYKIHje, pa3Boj 1 MAC
UHKECHEPUHT
11. K10102 Jlake MamMHCKe KOHCTPYKIIHje Bexoe MaiumHcKe KOHCTPYKIIHje, pa3Boj 1 MAC
WHXEHEPUHT
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361/IpHH moaanyv HaAy4YHe, OAHOCHO YMETHHUYKE M CTPYYHEC aKTUBHOCTH HACTaBHUKA

VYkynan Opoj uurara 11
VYkynan 0poj pagosa ca SCI (SSCI) nucrte 2
TpenyTHo yyemnihie Ha MpojeKTHMA Homahin: 4 ‘ Mebhynaponuu: 1

VYcaBpmaBama: -

Jlpyru moganu Koje cMaTpare peleBaHTHHM
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