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PREDGOVOR

Teorija tacnosti mehanizama spada u relativno novije oblasti nauke o
mehanizmima i masinama, a bavi se problemima koji dovode do odstupanja
realizovane od zahtevane funkcije mehanizma. Niz neizbeZnih postupaka i pojava
u fazama razvoja, konstruisanja, izrade i prakticne primene svakog mehanizma,
kao npr. ogranicene mogucnosti postupaka sinteze, greske izrade (odstupanja
dimenzija od nominalnih mera unutar zadatih tolerancijskih polja), zazori u
zglobovima, trenje, deformisanje clanova, temperaturne promene, dovode ne samo
do nedovoljno tacnog realizovanja zahtevane funkcije mehanizma vec mogu
dovesti i do pojave oscilacija, buke, prevelikog opterecenja zglobova, habanja i
time uticati i na pouzdanost.

Osnovno polaziste svih udzbenika iz oblasti nauke o mehanizmima i masinama
je da dimenzije ¢lanova mehanizma ne odstupaju od nominalnih vrednosti tokom
eksploatacije mehanizma. Nijedan clan mehanizma, medjutim, ne moZe biti
izradjen s apsolutnom tacnoscu mera, a da bi se realizovala Zeljena pokretljivost
clanova kinematskih parova neophodno je propisati i odredjeni radni zazor u
zglobovima, tako da kod realnih mehanizama treba vec i na samom pocetku
njihove eksploatacije racunati s odstupanjima dimenzija clanova od nominalnih
mera, koja vode odstupanju realizovane od zahtevane funkcije mehanizma.

Problemi tacnosti mehanizama, po saznanju autora, nisu do sada obradjivani
u nasoj strucnoj literaturi. Ova knjiga ima za cilj da popuni ovu prazninu i
prezentira zainteresovanim Citaocima aktuelne postupke teorije tacnosti
mehanizama. Ona predstavlja nadgradnju klasicne literature iz oblasti nauke o
mehanizmima i masinama i podrazumeva odredjena predznanja iz kinematike
mehanizama. IzloZena materija ilustrovana je i originalnim primerima od kojih je
neke autor vec prezentirao $iroj naucnoj javnosti, publikovanjem u casopisima i
saopstavanjem na medjunarodnim konferencijama.

Knjiga je pisana prvenstveno kao udzZbenik namenjen studentima na redovnim
i poslediplomskim studijama smera Mehatronike na Masinskom fakultetu u Nisu,
ali se iskreno nadam da ce moci korisno da posluZi i studentima drugih fakulteta
kao i svima onima koji ce u praksi ili istraZivanjima teZiti razvoju novih ili
optimizaciji postojecih tehnickih resenja.



Najtoplije se zahvaljujem recenzentima dr Zivoti Zivkovicu, redovnom
profesoru Masinskog fakulteta u Nisu i dr Aleksandru Vegu, vanrednom profesoru
Masinskog fakulteta u Beogradu, na korisnim savetima i sugestijama.

Zahvaljujem se i dr Nenadu T. Pavlovicu i mr Ivanu Ivanovu na uloZenom
trudu da sve Zelje autora u vezi crteZa budu do detalja realizovane.

Iskreno se zahvaljujem i sponzorima koji su finansijski pomogli izdavanje ove
knjige.

Nis, decembra 2004. Autor
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