Cryaujcku nporpam: MamuHCKO HHKEHEPCTBO

Bpcra n HuBO cTyauja: OCHOBHE aKaJeMCKe CTyIHje

Hasms npexmera: PAUYHAPCKHU INOAPKAHA AHAJIU3A U ITIPOJEKTOBAIBE
CUCTEMA YIIPAB/bAIbA

HacraBHuk: XKapko M. hoj6ammuh

IIudpa npeamera: b.5.3-1.5-4 Toguna: Il Cemecrap: 5

Cratyc/Tun npeamera: W360pHH mpeaMeT CTYAUjCKOT porpaMa / Hay4HO-CTPYYIHH

bpoj ECIIB: 6

YciaoB 3a u3dop/cayumame npeamera: HEMa

s npegmera:

VYno3HaBame CTyJeHaTa ca TEOPHjCKUM OCHOBaMa JWTHTATHHX CHCTEMa W CHTHajla, OCHOBAMa padyyHApCKe TEXHHKE,
cO(TBEPCKOM MOIPIIKOM 3a aHAIM3Y U IPOjCKTOBAEkC CHCTEMa yIpaBjbarha Kao W ca IPHUMEHaMa YIPaBJhaUKUX
padyHapa y HHIYCTPHjU U TEXHIYKAM CHCTEMHMA.

Hcxon npeamera:

dyHgaMeHTanHa 3Halba 0 CTPYKTYPH, IPUHINIINMA aHAIN3€ U CHHTE3¢ TUTUTAIHUX CHCTEMa, padyHapCKOM XapABEpY H
ETOBOj IPUMEHH Y CHCTEMHMa YIpaBJbama, U YIOTPeOH pauyHapa 3a aHalu3y U npojekroBame CY M Ha pa3IHIuTHM
HUBoMMa aytomaru3aije npousBoame (CAD, CAM, CAE, u apyru KOHLIENTH) U TPAAKHU CI0KESHUX TUCTPHOYHPaHUX
paayrapckux cuctema (SCADA u DCS cuctema).

Capp:xaj npegmera:

Teopujcka nacmasa

* PagyHapcku mojpkaHa aHaNHW3a U IPOjEKTOBAKE CHCTEMa yNpaBbama. CHEnHjaln30BaHH COPTBEPCKU MaKETH.
Pa3Boj yrpasspaukor cucteMa mpuMeroM “rapid prototyping” texumka.

* Matlab u Berosu goAany 3a aHAIU3y U NPOjEKTOBAE CHCTEMA YIIPaBIbaba.

* OcHoBe nmakera LabView 1 \eroBa npuMeHa y aHalIn3H, IIPOjeKTOBABY M UMIDIEMEHTAIM]H CUCTEMA yIIPaBJbamba.

* JIpobGnemu ynpaBibarmba CI0KEHIM TEXHOJIONIIKMM TIpollecuMa. YJIora padyHapa y ayTOMaTH3aIHjH IIpoIieca.

» [leHTpanaM30BaHO yrpaBibame. JJUCTPpHOYyHpaHO YIIpaBibambe. XUjepapXHjCKO YIIPaBIbhambe.

* 1300p pauyHapa 3a yIpaBJbame€ y pEalHOM BpeMeHy. Yia3Ho u3nazHu ypehaju. IIporpamcka moxapmka 3a
yIpaBJbamke CUCTEMHIMa y peaHOM BpeMeHy. Clipe3ame pauyHapa ca TeXHOJOIIKUM IIpoIiecuMa.

» [Ipumena I cucrema y ynpasibamy mporiecuma. [IpuMeHa paduyHapa y MPOLECHO] MHAYCTPH|H, Y YIIPaBJbamby
aJaTHUM MalllfHaMa U y yIpaBjbakby KOMYHAJIHHM CHCTEMHMMa. YTIpaBJbadku cucteMu O6asupanu Ha 1L xapasepy.
Wunycrpujeckn TIL. Kommakthu TIL[. ApxurekType nporpamMabOMIHUX HMHAYCTPHjCKMX KoHTpojepa u ITJIL[-a.
CodTBepcka mopIIKa 3a pearn3anyjy yrnpapibama 3acHoBanux Ha [IJIL u [TAI] koHTpONepuMa.

Ilpakxmuyuna nacmaea

* JIpuMmeHa pauyHapCKUX ajara 3a aHaIHu3y U rpojekToBame CY.

= CaMOCTaJIHU Pa3BOj jeTHOCTABHHUjUX YIPaBJbaYKHX CHCTEMa IpUMeHOM “rapid prototyping” texHuka.
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Bpoj uacoBa akTHBHe HACTaBe: Ocraju 4acoBu:
IIpenaBama Bexoe Jpyru oOmuIm akTUBHE HACTaBe
2 0 3 0

MeTtoae usBolhema HacTase:
[TpenaBama, maboparopujcke BexOe, BexxOe Ha padyHapy, KOJIOKBH]YMHU

OuneHa 3Hama:

IIpegucnurHe o6aBese MoeHa 3aBpIIHU UCIIUT noeHa
aKTUBHOCT y TOKY IIpeaBama 10 MUCMEHU UCTIUT 25
IIPaKTUYHA HacTaBa 10 YCMEHU HCIIUT 25
KOJIOKBH]YMH 30

Oo6age3e cryaenara: IIpucycTBo CBIM IpenaBamuMa B Bexbama, 00aBe3HO mojarame KOJIOKBH]jyMa




