Cryaujcku nporpam: Hrxemepcku MEHAIMEHT

Bpcra u HUBO cTyAunja: OCHOBHE aKaJgeMCKe CTYIHje

Ha3us npeamera: MOHHUTOPUHI' U YIIPAB/JbAILE ITPOLIECUMA

HacraBaunm: Bnactumup JI. Huxonuh, YKapko M. hoj6ammh, Munom C. Munomesuh
Ingpa npeqvera: 0.7.1-0.24 | T'onuna: v ‘ Cemecrap: 7
Cratyc/Tun npeamera: O0aBe3HH IPEeIMET CTYIHjCKOT porpaMa / CTpyIHO-aIUTNKATHBHA

Bbpoj ECIIb: 7

Yeci0B 3a n3dop/cayuame npeaMera: HEMa

Inb npeaMera: Ymo3HaBame CTyACHATa ca Pa3IMUUTHM TEXHUKaMa aHAJIW3€ M IPOjEeKTOBama CaABPEMEHHX CHCTEMa
yIpaBJbamkba 1 MOHUTOPHHTA 33 PA3HOBPCHE KIIace TEXHMUYKHUX TIpolieca U objexara.

Hcxon mpeamera: Canpikaju oBor npeamera oMmoryhapajy CTyA€HTHMa yIIO3HAaBamkbe ca MOJeIMa o0jekaTa ynpaBibamba
Kao ¥ OCHOBaMa aHaJIM3€ U IIPOjeKTOBamka yIpaBJbamka 3a KiIace TEXHHYKHAX 00jeKaTa Kao M MPAKTHYHH YBUA Y OCHOBHY
yIpaBJbauKy OIpeMy.

Canp:kaj npeamera:

Teopujcka nacmasa

Pa3Boj, 3Hauaj, mojensa M NMpUMEHa CHCTEMa yIpaBjbamkba M MOHUTOpWHra. Kiace ynpamspaukux cucrema. Haumnu

IpeJiCTaB/bakba CUCTEMa yIpaBibama. Mojenupame U cuMyllanija pa3InuuTUX Kjlaca OCHOBHHX o0jeKkaTra W Ipoleca.

[IpencraBibame cucTeMa MPEHOCHNM (DyHKIMjaMa U MOJIENIMa y IIPOCTOPY CTama. AHalINW3a U MPOjEKTOBAKE CHCTEMA

ynpasibamba. OA3WUBH, TAYHOCT M CTAaOMIHOCT cucteMa. [IpojeKToBame cucTeMa ynpaBibama. PasmudauTH KOHIENTH H

MIPUMEPH YIPaBJbaUKUX cucTeMa. I[I[puMeHa pauyHapcke TEXHHUKE Yy yNpaBibalkby CHCTEMHUMA. YTIPaBJbadykd PadyHApCKU

CHCTEMH 3a pajl y peamHoM BpemeHy. Ilpumena nporpamaduinanx gorndykux koHTposuepa (ITJILL). Ipumena pauynapa y

KOMIUIEKCHOj ayTOMaTH3aluju cucreMa. JJuctpudyrnpano ynpasibame, MOHUTOPHUHT, Han3op u SCADA cucremu.

Ipakmuuna nacmasa

* Pauyncke (aynutuBHE) BexxOe. BexxOe Ha padyHapmma - paj ca makeroM Martima®d M HBEroBUM JojanuMa 3a
cUMYyJalNujy, aHanu3y u npojekroBame CAY. Jlaboparopuja — ymo3HaBame ca pagom [1JII] koHTpoIepa.
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bpoj yacoBa akTUBHe HacTaBe: Ocranu yacoBu:
[IpenaBama Bex0e Jpyru obnuny akTUBHE HacTaBe
3 2 0 0

Mertopne n3Bohema HacTaBe:
[TpenaBama, BexOe, KOJIOKBHjyMHU

OneHa 3Hamba:

IIpegucnutHe o6aBese IIOCHA 3aBpIIHA HCIIUT [IOCHA
aKTUBHOCT y TOKY IIp€aBama 10 MUCMEHHU HCIUT 25
IIPAaKTUYHA HacTaBa 10 YCMEHHU HCIIUT 25

nomahu 3amanm

KOJIOKBH]YMH 30

Oo6aBe3e cTy/ieHaTA:
[IpucycTBO CBUM mpeaBamuMa 1 BexkOaMa, 00aBe3HO MOJIATakhe KOJOKBH]jyMa




